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一、总体介绍

SouthUAV�.� 南方航测一体化平台软件系统旨在实现针对航测数据的全流程一体化作业全覆盖，提供航测数据预处
理、空三加密生成传统 �D 产品、三维模型数据的生产、基于实景三维模型或立体像对采集 DLG、航测成果数据叠加
浏览应用的整体解决方案。所有航测数据处理的相关工作都可在本软件内对应的模块进行，极大保障用户数据处理的
连贯性，避免在不同软件间进行频繁切换的繁琐操作，有助于保持数据及流程的完整性与准确性，节省用户处理数据
的时间，提高整体生产效率。

一体化的航测数据处理解
决方案，全流程覆盖。
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【平台简介】 【平台特点】
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立体像对
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三维模型
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叠加预览

分析应用

联合解算

影像预处理

快速空三

数据质检

刺点

空三加密

立体测图

三维测图

三维重建

处理流程 数据成果 成果应用

多样化的数据预处理工
具，全方位、高效地帮助
用户进行航测数据预处
理工作。

引入工程化的数据管理
思想，集成航测项目管理
模块。

充分运用天云系统分布
式的超大规模空三算法，
大规模三维模型数据处
理能力。

集成多元数据叠加浏览展
示模块，三维浏览视觉效
果更直观与多样化。

批量解算多架次 PPK 数
据，支持多种无人机差分
数据格式。

一键质检航测数据质量，
支持快拼 DOM 效果图。

二三维采集建库一体化、
信息化与同步符号化，提
供多样化的采集方式。



二、数据预处理
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平台直接针对多架次批量后差分解算，
支持常用观测文件格式，支持南方、大
疆无人机观测数据；基站仪器高、天线
与相机相位差信息可在差分计算中直
接改正。

自动识别 POS 位置文件分隔符，可设置读取 POS 文件的起始行、与相片的匹配方式等，灵活便捷地支持用户建立相
片与 POS 数据的关联。

【PPK 解算】

引入工程化思想组织管理用户数据，
形象展示架次、镜头、影像与 POS 关
联逻辑对应关系，多架次多镜头数据
管理更合理，支持一键导入南方倾斜
相机数据，能适配其他品牌倾斜相机，
测区真实高程值在线联网获取。

【导入数据】

相片和 POS 数据可叠加到在线地图
上进行浏览，平台提供了丰富的工
具来识别、删除异常数据和地面点
数据，同时非常方便地观察 IMU 的
超限情况、相片间的连接强度等，
进行影像的筛选。

【相片可视化整理】

【关联 POS】

（架次解算主界面）

（获取基站仪器高）

（导入数据图） 、 （ 关联 POS 图）
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提供兼具灵活性与高效率的相片重命名功能，提供丰富的重命名模板，也支持自定义模板，高效进行多架次多镜头相
片批量自动重命名工作。

【批量重命名】

质检结论：

航飞要求：

质检结论：

测区平均分辨率为�.������米，航向重叠度为：��.���%，旁向重叠度为：��.���%。

成图比例尺

成图分辨率

影像航向重叠度≥

影响旁向重叠度≥

�：���

�.�� 米

��.���%

��.���%

质检功能可以帮助外业人员检查本次航测原始数据的质量，生成可存档的质检报告，可直观了解航测数据的重叠度、
地面分辨率、影像预览图、数字表面模型预览图、影像重叠度图、质检结论等信息，及时帮助外业人员了解本次航测
数据质量。

工程概况：

无人机数据质检报告

匹配平差：

工程名称：

作业时间：

作业人员：

架次数：

镜头数：

平均地面分辨率：

新建工程 _��������

����-��-��

�

�

�.������

参与计算片数：

平差情况：

匹配像素点：

标记：

平均高程：

���

��� 个成功，� 个失败

������

�����
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【质检】

（工程概况图）

（相片重命名图）

（质检结论图）

（影像预览图）

匀光匀色 相片旋转 畸变校正

（数字表面模型预览图） （影像重叠度图）

POS 输出



智能算法：智能的空三转点
算法、强大的粗差定位及剔除
算法。

POS 辅助：使用 POS 数据
辅助平差，同时支持无 POS
数据的影像加密。

畸变校正：集成相机自动标
定，支持改正无人机影像畸变
差。

操作便利：一键自动空三匹
配、区域网平差、密集匹配；
预测控制点、快捷刺点。

性能强大：支持多核 CPU 并
发处理，支持千张影像同时解
算。

成果多样：成果输出 DOM，
DSM，DEM 及彩色点云、立体
像对数据、POS 数据，应急航
摄输出快拼图。

四、三维重建
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三、空三加密

平台内置南方天云系统接口模块，支持直接将在软件内整理好的相片与 POS 等数据都一键传送到南方天云系统内进
行快速建模。同时软件支持输出第三方建模软件工程文件，支持导出 XML 工程文件，一键快速导入整理好的影像数
据、相机参数和 POS 信息等 。

【天云系统简介】

平台支持多元成果数据的叠加展示，包括在线地图、KML、SHP、CAD 等格式的矢量数据、TIF、IMG 等格式的栅格
数据、TIF、IMG 等的 DEM 数据、OSGB 的倾斜实景数据、OBJ 等的人工模型数据等，提供诸多简单实用的小工具
，用户可进行简单的三维测量分析、坐标转换等工作。

【多元数据叠加浏览】

【模块特点】

【空三加密成果】

（DEM 图） （ DOM 图） （DSM 图） （彩色点云图） （应急航摄输出快拼图）

（一键上传数据到天云系统图） （天云一体机系统图）

影像数据

影像位姿重构
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五、三维测图

【三维测图模块优势】

支持多种投影、视图
方式，多角度浏览模
型。

提 供 通 过 DOM 与
DEM 直接叠加生成
实景三维模型。

提供模型切割功能，
有 效 解 决 植 被 遮 挡
高楼问题。

兼具屏幕、键盘双模
式采集操作，符合作
业人员操作习惯，高
效完成作图工作。

支 持 建 立 房 屋 立 体
白模，形象化采集地
物绘制效果，实时感
受绘制效果。

多样化的采集方式，
应 对 复 杂 多 样 的 情
况，具有较强的普适
性。

【功能特点】

（Southmap-�D 三维测图）（GIS 平台三维测图） （DEM+DOM 生成三维模型图） （三维测图功能图）

提供多种矢量处理工具，可对
矢量进行编辑、渲染、统计等
操作。

多数据源多窗口多视角协同
作业。

提供不同类型地物快速采集
方法和策略，提高用户作图效
率。

二三维采集建库一体化，信息
化与同步符号化。

对接最新国家标准编码与图
式，绘制地物更规范与标准
化。

自动化提取房屋轮廓线，满足
低精度的批量采集工作需求。
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